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Актуальность данной работы обусловлена ростом масштабов работ по 

созданию и использованию обучающих симуляторов, служащих для подготов-

ки водителей наземных, воздушных и космических транспортных средств. 

Существующие тренажёры, применяемые для этих целей, как правило, по-

строены на основе механизмов параллельной структуры, воспринимающих 

нагрузку подобно пространственным фермам. Это обстоятельство обусловли-

вает высокую эффективность данных механизмов в смысле их грузоподъёмно-

сти и точности имитирования различных дорожных условий. В связи с необ-

ходимостью интенсивного развития отечественной машиностроительной от-

расли, в частности автомобилестроения, следует резко повысить надёжность 

транспортных средств, а также безопасность их вождения. Для этого важно со-

здание отечественных обучающих тренажёров, имитирующих поведение 

транспортных средств на различных дорогах. 

Настоящая работа, содержит интересные теоретические и практические 

решения, а тема диссертации является актуальной и обоснованной. 

Автором  была разработана методика структурно-геометрического син-

теза для механизмов параллельной структуры с круговой направляющей, раз-

работаны алгоритмы и программы решения обратных задач о положениях и 

построения рабочих зон, проведен кинематический анализ, включая задачу о 

скоростях и итерационное решение прямой задачи. 

Практическая ценность рассматриваемой работы заключается в разра-

ботке методики исследования кинематических свойств механизмов параллель-

ной структуры с круговой направляющей. 

К недостаткам данной работы можно отнести: 

1) При формулировке цели работы, необходимо более четко формули-

ровать требования к разрабатываемым механизмам и их возможно-

стям; 

2) Исходя из постановки задачи, разрабатываемый механизм должен ра-

ботать в интенсивном динамическом режиме. Автору следовало бы 

рассмотреть некоторые задачи связанные с его анализом его динами-

ки. 



 


