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на автореферu, диссертационной работы Романова Андрея Александровича на
тему: <Разработка механизма параллельной структуры с кинематической развязкой
и постоянным передаточным отношением при осущеЬтвлении вращательных

движений>, представленной на соискание уIеной степени кандидата технических
наук по специtlльности 05.02.18 - <Теория механизмов и машин)

,ЩиссертационнаrI работа'Романова Андрея Александровича, представленнtul
на соискание ученой степени кандидата технических наук, посвящена важной
задаче - разработке механизма параJIлельной структуры. В работе Романова А.А.
реализована кинематиlIеская развязка поступательных и вращательных движении,
при которой приводы, отвечающио за вращательные и поступательные движения,
работают независимо друг от друга. Таким образом получается избежать сложных
кинематических связей между приводами поступательных и вращательных
движений, что значительно упрощает кинематический и динамический анализ, а
также систему управления представленного механизма.

СоискателеМ в работе полуIены результаты, обладающие существенной
научной новизной и пракгической зЕачимостью: разработан новый механизм
параллельной струкryры с кинематической развязкой и постоянным передаточным
отношением при осуществлении вращательных движений, а также не имеющий
особых положений. относительно вращательных движений; предложены методики
и аJIгоритмы проведениJI структурного, кинематического и динамического анализа
прOдстtlвленного механизма, с помощью которых проведены теоретические и
численные эксперименты; разработана HaTypHaJI модель механизма параллельной
структуры с кинематической развязкой и постоянным передаточным отношением
при осуществлении вращательных движений, обеспечивающ{uI отсутствие особых
положений относительно вращательных движений.

По автореферату можно сделать следующие замечания:

l. Не понятно почему при решении обратной задачи о положениrIх ориентацLuI
выходного звена задавtulась едиЕичными векторами, когда можно было
задать её углами поворотов выходного звеЕа.

2. На странице 10 приведен рисунок б на котором не указана система
координат.



Отмеченные замечания не снижают научной ценности работы. ,Щиссертация
<Разработка механизма параллельной структуры с кинематической развязкой и
постоянным передаточным отношением , при осуществлении вращательных

движений>> соответствует требованиям, предъявляемым к кандидатским
диссертациям (пп. 9-11, 13, 14 кПоложения о присуждении ученых степеней>>,

утвержденного Постановление Правительства РФ от 24.09.2013 Nч842), поскольку,
является научно-квалификационной работой, в которой содержится решение
научной задачи, имеющей знечlеЕие дIя развитиrI соответствующей отрасли знаний

- Теории механизмов и машин, а ее автор Романов Андрей Александрович
заслуживает присуждениrI уrеной степени кандидата техническlD( IIаук по
специаJIьности 05.02.18 - Теория механизмов и машин.
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